
Scratch (Espacio Ceibal Toledo)

LEGO kit Robótico. 
Éstas son las piezas LEGO y cómo se pueden utilizar con Scratch(Ladrillos de ensamble a parte)
 

Partes Figuras Que puedo hacer Bloques de Motor

Motor

Utilizar los bloques para 
realizar los movimiento del 
motor.

 

 

 

Sensor de 
distancias

Interactuar moviendo más 
cerca y más lejos de este 
sensor

 

Sensor de 
inclinación

Interactuar por inclinación 
con el valor del sensor.

 

Conector de 
motor y 
sensores

Conecta LEGO al motor y 
sensores y por USB a la XO

 Estando todo conectado 
se puede comenzar la 
tarea con Scratch 
apuntando a la forma 
pedagógica al aplicar la 
herramienta en el apoyo 
educativo que asiste la 
robótica.

 

http://scratch.mit.edu/


Scratch 1.4 Incluye los bloques necesarios par interactuar con WeDo LEGO.

Bloques de Motor.

Estos bloque permiten controlar el motor

Para que funcionen tienen que estar cargados los plugin de WeDo en Scratch.(Vienen instalados en 
la versión de Scratch de Dextrose3 que se pueden cargar sobre SugarDextrose también. )

 Enciende el motor por un lapso de tiempo.

 Solamente enciende el motor y queda encendido.

 Apaga el motor que había quedado encendido.

 La potencia del motor va desde 0 a 100, se regula de acuerdo a la tarea.

 Cambia el sentido del giro del motor hacia adelante y reversa.

Bloques de Sensores.

 Reporta el valor de distancia entre 0 y 100.

 Reporta el valor de inclinación de 1, 2, 3, 4.

 . Clic en menú y seleccionar inclinación y distancia.

Monitores: Para ver el valor del sensor cambia, haga clic en la casilla de la paleta de bloques.

Ejemlo:Hacer clic sobre la casilla  

y aparecerá en el monitor este mensaje 

(Continuaremos con el Tutorial sobre LEGO kit Robótico)      ESPACIO CEIBAL TOLEDO.
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