Scratch (Espacio Ceibal Toledo)
LEGO kit Robatico.

Estas son las piezas LEGO y como se pueden utilizar con Scratch(Ladrillos de ensamble a parte)
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http://scratch.mit.edu/

Scratch 1.4 Incluye los bloques necesarios par interactuar con WeDo LEGO.

Bloques de Motor.
Estos bloque permiten controlar el motor

Para que funcionen tienen que estar cargados los plugin de WeDo en Scratch.(Vienen instalados en
la version de Scratch de Dextrose3 que se pueden cargar sobre SugarDextrose también. )

motor on for SECS . .
Enciende el motor por un lapso de tiempo.

w Solamente enciende el motor y queda encendido.
w Apaga el motor que habia quedado encendido.

t . .
La potencia del motor va desde 0 a 100, se regula de acuerdo a la tarea.

Cambia el sentido del giro del motor hacia adelante y reversa.
Bloques de Sensores.

Reporta el valor de distancia entre 0 y 100.

Reporta el valor de inclinacion de 1, 2, 3, 4.

. Clic en menu y seleccionar inclinacion y distancia.

Monitores: Para ver el valor del sensor cambia, haga clic en la casilla de la paleta de bloques.
Ejemlo:Hacer clic sobre la casilla

y aparecera en el monitor este mensaje distance sensor value [T |
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(Continuaremos con el Tutorial sobre LEGO kit Roboético)
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